HOP SERIES LISTA DE OPCIONES

Opcion Explicacion Modelos Target
. . Cuando los productos moldeados son liberados sobre un transportador o canaleta ,
Espec1ﬁcac1ones X | launidad de autocentrado gira 90 grados para liberar los productos sin dafiarlos. HOP Five
9% V-HOP autocentrado gira 180 grados. "
Con succion de vacio, el robot puede extraer productos moldeados que no puedan
. . ser adheridos o que provienen de moldes de con cavidades multiples Cuando los 3
Espec1ﬁcac1ones XC productos son liberados, un extremo de brazo-herramienta rota 90 grados. HOP Five
(El circuito de succion de vacio estd incluido.) "
. . Las coladas de los Bebederos de un molde de lado compuerta o puerta directa-puede
ESPECIﬁC&ClOl‘lES XN | sercortadas poruna pinza. La liberacién de los productos con un giro de mufieca de 450,550,650 only
90 es tambien aplicable .
. . Con la colocacion del conector de metal opcional, que se enclava con un transportador .
Enclavamiento de la cinta de cinta planay almacena los productos moldeados por inyeccion. HOP Five
. . Cuando una maquina de moldeo da sefial de rechazo, el producto defectuoso se libera a .
Circuito de Rechazo una posicién diferente de la de los productos correctamente inyectados. HOP Five
o ; . . ” HOP Five
. El cuerpo principal, las cubiertas del marco, caja de control y la caja de operacion puede .
Color especml ser pintado con el color especificado por los clientes. (No aplicable para

cubierta de pldstico)

El eyectoravanza después de que el robot se mueva a la position.the extraccion .Esto

Con esta funcion, el robot inicia su funcionamiento sélo cuando se produce la inyeccion real .|

Enclavamineto de eyector resulta util cuando el ritmo de movimiento del eyector y robot tienen que sincronizarse " HOP Five
P . Cuando un estractor se agarray se eleva el brazo, los fragmentos de los productos .
Circuito desoplado deaire inyectados que quedan adheridos al molde son extraidos con aire. HOP Five
Circuito de corte de Una valvula de reduccion de presion se afiade al circuito de corte con el fin de asegurar .
medio de agarre los productos cuando se extraen del molde. " HOP Five
"Vdvula de descarga Cuando resulta dificil liberar productos que se adhieren a las ventosas de succién, el 9
. i A 5 - 5 J HOP Five
devacio robot puede liberar los productos sustituyendo la presién de vacio por aire presurizado
Limite de espera en Cuando el brazo robot no puede permanecer en la posicion normal de espera mientrasel HOP Fi
posicion de balanceo molde estd cerrados, si puede permanecer en la posicién de giro limite ve
Senal de Puerta de Esta sefial informa al robot cuando la puerta de seguridad de la maquina de moldeo etd HOP Fi
seguridad cerrada cerrada .El robot no inicia si esta sefial no marca funcionamiento automatico. " ve
Auto sefial de inyeccién El robot de extraccion no inicia su operacion sin sefial de auto inyeccién de la maquina HOP Five

Pantalla multilingiie

El Idioma que se muestra en el controlador se puede cambiar mediante la seleccién de opciones
multilingties.

HOP Five: hasta 3 idiomas
aparte de a del Japonés,
Inglés, coreanoyy chino.

Guiado a través del

Los operadores pueden facilmente agregary cambiar las sefiales de entrada saliday el

. psa " HOP Five
aprendlza]e temporlzador con este software, por si mismos ".
Tres (3) posicion de seguridad | ] funcionamiento de la vélvula sélo es posible mientras el operador mantiene este .
del interruptor en el - o la posicié tral." HOP Five
Gt interruptor en la posicion central.
Especificacion de - . . HOP Five
altI:l velocidad Operacion de alta velocidad es posible (No aplicable para modelos

650-1000, tipo xc xn)

Es[peciﬁcaciones para
plantas bajas,

Se reduce la altura total al cambiar la direccién de una articulacion del eje de guia vertical. "

HOP Five

de seguridad

® Antes de utilizar cualquier producto , todos los operadores deberan leer y entender el manual de instrucciones y otros documentos

| B - A 3
Informacion relacionados con la ey adecuada y segura del equipo.. _ X i o .
® P lad visual, estos robots pueden aparecer sin las protecciones de seguridad que se identifican en las normas de seguridad.
® Nunca utilice los robots sin los protectores de seguridad .Estos productos son robots industriales tal como se definen en las normas

ara mejorar la clari

de seguridad laboral ".

@ Las especificaciones del robot estdn sujetos a cambios sin previo aviso para mejorar el proyecto.

Heartful Technology

Yushin Yushin Precision Equipment Co., Ltd.
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creacion de tecnologias sensibles con el medio
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Extractores de coladas de 3 ejes neumaticos de alta velocidad

" H Q I S E R I E S para maquinas de moldeo horizontal 30 a 350 toneladas "

HOP Five450 -1000

El" HOP Five" "es el producto de muchos afios de investigacién, desarrolloy
experiencia con robots de extraccion por giro..

Cuenta con un disefio que ahorra espacio con la integracién del cuerpo de robot y el mecanismo de

H O P Five 4 5 0 — 1 000 control que elpanel de control .Ademads ofrece un funcionamiento eficiente ya que su disefio permite a

los operadores realizar todas las operaciones de ajuste principal en el lado del operador de las maquinas

de moldeo.Est4 equipado con un nuevo tipo de controlador de mano, = G-Il ","que ofrece una
Extractores de coladas de 3 ejes neumaticos de excelente operativa con funciones ampliamente mejoradas sobre ~ el tipo G-"".
alta velocidad para méqumas de moldeo hori- En cuanto a la apariencia, adopta una tapa pintada con el color corporativo azulde YUSHIN. facil de usar
zontal 30 a 350 toneladas " e integrada por superficies curvas. "

Equipado con amplias funciones .

La construccion robusta permite la
opreacion de extraccion de alta velocidad.

Carril lineal YUSHIN
tipo de controlador GII"

Especificacion Standard

fuente de alimentacion200VAC 0,25A(50/60Hz)
método de control  Micro-computer

presion de aire 0,4~0,5MPa

presion de aire maxima 0,8MPa

HOP Five | HOP Five | HOP Five | HOP Five | HOP Five| HOP Five
modelo 450 | 550 | 650 | 750 | 900 | 1000

450 550 650 | 750 900 | 1000

controlador
dela central"

90 150

Balanceo Min50°~Min90°

Posicion de espera ajustable 114 | Posicion de espera ajustable 48

Consumo de aire
A ERE

2 Kg

33‘34‘35

Peso del Robot (kg 29 ‘ 30 ‘ 31

% La méxima carga incluye el peso del alicate y / 0 la mufiecca
(Tipos .X, XC-, y XN- también estén disponibles. "




